北京邮电大学网络教育学院本科毕业设计任务书
	论文选题
	工业机器人的XXX（路径规划、轨迹规划、运动控制等）方法研究 

	选题建议：本人有从事题目相关内容工作的经历；本人有完成题目内容的实习条件。
设计内容：
第一章 绪论
1.1课题背景
1.2研究目标及意义 
1.3研究现状

1.4本设计研究内容 

第二章 系统分析
2.1建立坐标系 
2.2运动学分析
2.3系统建模
第三章 系统方案设计
3.1系统方案设计相关理论分析
3.2提出设计思路
3.2机器人（路径规划、轨迹规划、运动控制等）方案设计

第四章 系统调试
4.1仿真或实物调试环境搭建
4.2开展仿真或实物试验
4.3试验结果分析
第五章 结论与展望
5.1设计工作总结
5.2本设计应用前景和下一步工作展望
参考文献（列出主要参考文献）
附录（程序或机器人操作图等）

	建议&注意事项：
1、学生必须将任务书中×××改为具体名称。
2、根据所设计的具体内容，可自行调整任务书条目。
3、要有程序编制工作。
4、论文不仅给出设计结果，还要给出分析设计过程及中间结果。
5、参考文献请学生根据设计过程中对文献的参考借鉴情况如实填写。

	论文写作基本要求：
1、严禁抄袭，独立撰写，内容需联系实际。
2、章节清晰，字体统一，图文合理。
3、正文一万字左右。


